
360° 3D панорамная-радарная система обнаружения
слепых зон вождения

—— Модель: BVA17, HD263D, FHD808, BSA59 ——



Особенности

 Соответствует нормам UN ECE R151+R159 (BSIS+MOIS) Устраняет боковые и передние

слепые зоны.

 1080P вход и выход высокой четкости, 1080 P изображение высокой, хорошая

производительность в реальном времени, задержка отображения составляет только 150 мс.

 Автоматическая калибровка выполняется за 1 минуту, экономя время и силы.

 Разнообразные углы обзора, отображение 3 D / 2D можно переключать по желанию, и

горизонтальный или вертикальный экран можно переключать по желанию, чтобы

удовлетворить различные потребности,

 Функция записи: 2 * 128 G SD-карта, поддержка суперконденсатора, защита записи

последней секунды

 Встроенные алгоритмы ИИ с LDW + FCW + BSD с обеих сторон, обнаружение и

предупреждение о отклонении от полосы движения, столкновении с передной машины,

обгоне или параллельном движении вокруг автомобиля.

 3D-эффект поддерживает суперзеркало заднего вида, полное покрытие полосы движения,

более безопасное высокоскоростное слияние.

 Быстрое отображение при режиме одного изображения, высокая плавность, низкая

задержка, экономия времени ожидания.

 Поддержка видеовыхода высокой четкости RTSP, задержка 200 мс, стороннее

оборудование может быстро получить видеопоток.

 Она может быть оснащена 12-канальным ультразвуковым радаром для полного покрытия

автомобиля, поддерживает наложение видео и звука в реальном времени и активно

предупреждает водителя об избежании препятствий и других потенциальных опасностей.

 Поддержка дополнительной камеры IPС, предоставляет более широкие применения.

 Внешняя ИИ камера для обнаружения пешеходов может быть подключена, максимальная

вычислительная мощность может достигать 8T, что может обеспечить всестороннее

обнаружение вокруг автомобиля, дальность обнаружения может достигать 10 метров

 Рабочая температура: -20 ℃ ～ 70℃ , над ё жная работа .

 Отличная функция ночного видения: все ещё нармально работает при яркости ниже 0,1

люкс, инфракрасный свет не требуется.

 Функция GPS -отслеживание опционально

 Подержка 12-канального радиолокационного обнаружения



 Расстояние обнаружения радарного зонда до 5 м, и отображает в реальном времени



Технические характеристики

360° Система визуализации с круговым обзором：

Видео вход Макс.4CH × 1080P А Датчик ускорения (25/30) FPS

Стиль отображения 2D/3D

Разрешение 1080P

Частота кадров 25/30

хранилище Макс. 2 * 512G SD-карта

Кодирование сжатия Макс. 4CH 1080P кодирование H.264

битах 4 МБ/2 МБ

Источник питания 10-32В

Диапазон рабочего напряже

ния внешнего триггерного с

игнала

10-32В

Рабочий ток <2A/12В

Рабочая Температура -20℃ ~ 70℃

Температура хранения –40℃ ~ +85℃

Рабочая влажность 10%-90%

Система визуального ультразвукового радара заднего хода：

Пункт BS-A09

Система IC Altera Cyclone IV、ADI

Видео

Формат системы PAL/NTSC

Выход CVBS
1CH 4 pin авиационный разъем для PAL /

NTSC

стандарт видео PAL: 25FPS, NTSC: 30FPS



Радар

Расстояние обнаружения
0,60 м --- 5,00 м (2 фута 0 дюймов --- 16

футов 6 дюймов)

Лучшее расстояние обнаруж

ения

0,60 м --- 3,00 м (2 фута 0 дюймов - 10 фу

тов в дюймах)

Единица Дисплея M или FT (Выбирательный)

Количество датчиков 6 шт. или 12 шт

Цвет датчиков Черный (по умолчанию)

Ультразвуковая частота 40 кГц ± 1,5 кГц

Размер ⌀ 35 мм, L = 33 мм

Сигнализация Выход сигнализации гудок

Триггер

Вход триггера Высокоактивный (DC 10-32V)

Выход триггера
Подключиться к GND, если активен, плав

ать при неактивном

Интерфейс

Видеовход 1 CH

Видеовыход 1 CH

Вход триггера 1 CH

Выход триггера 1 CH

Выход зуммера 1 CH

Вход для радара 6 шт. или 12 шт

Электрические спе

цификации

Источник питания DC 10-18V

Рабочая температура. & вла

жность

-20 ~ 70 относительная влажность 90%М

АКС

Входной импеданс 75 Ом

Выходное напряжение видео

сигнала
Выход 1Vpp CVBS


